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Uso deste manual

Legenda

@ Adverténcia A\ Importante L= Dicas Referéncia

Leia antes do primeiro voo

Leia os seguintes documentos antes de usar o Phantom 3 Advanced pela primeira vez.

1. Na caixa

2. Manual do usuério do Phantom 3 Advanced

3. Guia de inicio rdpido do Phantom 3 Advanced

4. Diretrizes de seguranga e isengdo do Phantom 3 Professional / Advanced

5. Diretrizes de seguranga de bateria de voo inteligente do Phantom 3 Professional / Advanced

Recomenda-se assistir a todos os videos de tutorial no site oficial da DJI e ler Diretrizes de
segurancga e isengdo do Phantom 3 Advanced antes de seu primeiro voo. Prepare seu primeiro
voo usando o Guia de inicio rdpido do Phantom 3 Advanced. Consulte o Manual do usuério do
Phantom 3 Advanced para obter informag¢des mais detalhadas.

Tutoriais de video

Assista ao video de tutorial abaixo para aprender a usar o Phantom 3 Advanced com seguranca:

http://www.dji.com/product/phantom-3/video

Download do aplicativo DJI GO

Faca download e instale o aplicativo DJI GO antes do uso. Leia o cédigo QR abaixo para fazer o
download.

A verséo Android do aplicativo DJI GO é compativel com Android 4.1.2 ou posterior.
A versao iOS do aplicativo DJI GO é compativel com iOS 8.0 ou posterior.
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Perfil do produto

Este capitulo introduz o Phantom 3
Advanced e lista os componentes no
quadricoptero e no controle remoto.
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Perfil do produto

Introducao

O Phantom 3 Advanced representa a proxima geragédo de quadricdpteros DJI. Ele é capaz de
capturar videos HD e esta pronto para transmitir sinais de video HD. A camera incorporada possui
um estabilizador tipo gimbal integrado para maximizar a estabilidade, minimizando o peso € o
tamanho. Mesmo quando n&o héa sinal GPS disponivel, o Vision Positioning System permite ao
quadricoptero planar com preciséo.

Principais recursos

Camera e gimbal: O Phantom 3 Advanced possui uma camera totalmente integrada que grava
video 1080p em até 60 fps e captura fotos em 12 megapixels. Um sensor aprimorado proporciona
clareza, menor ruido e melhores imagens que qualquer outra camera aérea.

Downlink de video HD: Downlink HD de baixa laténcia possibilitado por uma versdo melhorada do
sistema DJI Lightbridge.

Bateria de voo inteligente DJI: A bateria de voo inteligente de 4480 mAh utiliza novas células de
bateria e um novo sistema de gerenciamento de bateria.

Controlador de voo: O controlador de voo de préxima geragéo foi atualizado para oferecer uma
experiéncia de voo mais segura e confidvel. Um recém-implementado gravador de voo armazena
dados criticos de cada voo e o Vision Positioning System melhora a precisdo de planagem durante
voos em ambientes internos ou no ambiente onde GPS estiver disponivel.
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Manual do usu rio do Phantom 3 Advanced

Preparo do quadricoptero

Remocéo do grampo do gimbal
Remova o grampo do gimbal deslizando-o para a direita (a partir da vista do nariz do quadricéptero),
conforme exibido abaixo:

Conexao das hélices

Instale as hélices com as porcas pretas nos motores com eixos pretos e gire no sentido anti-horario
para prender. Instale as hélices com as porcas cinzas nos motores com eixos cinzas e gire no
sentido horario para prender. Certifique-se de que todas as hélices estejam bem presas.

AN Coloque todas as hélices no motor correto e aperte manualmente para prendé-las na
posigéo.

Preparo do controle remoto:

Incline o suporte do dispositivo mével para a posigdo desejada, depois ajuste as antenas para que

figuem voltadas para fora.

1. Pressione o bot&do na lateral do suporte do dispositivo mével para liberar o grampo; ajuste o
grampo para o tamanho do dispositivo moével.

2. Prenda seu dispositivo mével no grampo pressionando para baixo e conecte o dispositivo mével
ao controle remoto usando um cabo USB.

3. Conecte uma extremidade do cabo no dispositivo mével e a outra extremidade na entrada USB
na parte traseira do controle remoto.

oinpoud op |ijied
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Diagrama do quadricoptero

1]
1] GPS
) (1]
I8 [2] Hélice
[4]
[3] Motor

[4] LED dianteiro

[5] Trem de pouso

[6] Gimbal e camera

W At

1 @ - (8] [7] Entrada micro-USB do

= ) quadricéptero

[8] Indicador de status do

quadricoptero
[9] Bateria de voo inteligente

[10] Sensores do Vision Positioning

[11] Antenas

[12] Slot de cartdo Micro SD da
céamera

[13] Entrada micro-USB da camera

[14] Botéo Link

[1] Antenas

Retransmite sinais de controle e de
video do quadricoptero.

[2] Suporte do dispositivo movel

Prende com seguranga seu
dispositivo mével ao controle
remoto.

[3] Joystick
Controla a orientagéo e o
movimento do quadricéptero.

[4] Botdo Return Home (RTH)

Mantenha pressionado o botao

para iniciar Return to Home (RTH).
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Manual do usu rio do Phantom 3 Advanced

[5] LEDs de nivel de bateria [8] LED RTH
Exibe o nivel de bateria do controle remoto. LED circular em torno do botdao RTH. Exibe
[6] LED de status o status de RTH.

Exibe o status do sistema do controle remoto.
[7] Botao Power
Usado para ligar e desligar o controle remoto.

[9] Botao giratério de configuragdes da camera [15]1  [16]

Gire o botao giratério para ajustar as
configuragdes da camera. Funciona
somente quando o controle remoto

esta conectado a um dispositivo movel [14]

executando o aplicativo DJI GO. [13]
[10] Botéo Playback

Reproduz a captura de imagens ou videos. (2]

[11] Botdo Shutter

Pressione para tirar uma foto. No modo de
disparo sequencial, um nimero definido
de fotos serd tirado ao pressionar uma vez.

[12] Interruptor de Flight Mode
Alterna entre os modos P, A e F. —

[13] Botéo Video Recording

Pressione para iniciar a gravacéo do [15] Entrada micro-USB
video. Pressione novamente para parar a Conecte a um leitor de cartdo SD para
gravagéo. atualizar o firmware.

[14] Botéo Gimbal [16] Entrada USB
Use este botdo para controlar a inclinagéo Conecte a um dispositivo mével ou a um
do gimbal. pen-drive USB para atualizar o firmware.

[17] Botéao C1

Personalizavel por meio do aplicativo DJI GO.
[18]
[18] Botéo C2

Personalizavel por meio do aplicativo DJI GO.

[19] Entrada de alimentacao [19]

Conecte a uma fonte de alimentacdo para
carregar a bateria do controle remoto.
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Quadricéptero

Este capitulo introduz os recursos do
Flight Controller, do Vision Positioning
System e da bateria de voo inteligente.

10  ©2016 DJI. All Rights Reservec



Quadricoptero

Controlador de voo

O controlador de voo do Phantom 3 Advanced apresenta diversas atualizagdes importantes, in-
cluindo um novo modo de voo. Os modos de seguranga incluem Failsafe e Return-to-Home. Esses
recursos garantem o retorno seguro de seu quadricéptero caso o sinal de controle seja perdido. O
controlador de voo também pode salvar dados criticos de voo para cada voo em um dispositivo de
armazenamento embarcado.

Modo de voo

Estéo disponiveis trés modos de voo. Os detalhes de cada modo de voo estdo na secéo abaixo:
Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal de GPS esta forte. Ha trés
diferentes estados do modo P, os quais serdo selecionados automaticamente pelo Phantom 3
Advanced dependendo da forga do sinal de GPS dos sensores do Vision Positioning:
P-GPS: GPS e Vision Positioning estdo ambos disponiveis e o quadricéptero esta utilizando
GPS para posicionamento.
P-OPTI: O Vision Positioning esta disponivel, mas o sinal de GPS n&o é suficiente. O
quadricoptero esta usando somente o Vision Positioning System para planagem
P-ATTI: O GPS e o Vision Positioning estéo indisponiveis e o quadricdptero esta utilizando
somente seu barémetro para posicionamento, de forma que somente a altitude esté sendo
controlada.
Modo A (Altitude): O GPS e o Vision Positioning System n&o sao utilizados para estabilizagéo.
O quadricéptero utiliza somente seu bardmetro para estabilizagdo. Se o Home Point tiver sido
registrado com sucesso, o quadricéptero podera retornar automaticamente para o inicio quando o
sinal do controle remoto for perdido.
Modo F (Fung&o): O Intelligent Orientation Control (IOC) esta desativado neste modo. Para maiores
informagdes sobre I0C, consulte a secéo IOC no Apéndice.

Use o modo Flight Controller para alterar o modo de voo do quadricéptero, consulte
“Interruptor do modo Flight” na pagina 26 para mais informagdes.

Indicador de status de voo

O Phantom 3 Advanced vem com LED dianteiro e indicador de status do quadricéptero. As
posicdes desses LEDs estéo exibidas na figura abaixo:

Indicador de status
do quadricoptero

LED dianteiro

Os LEDs dianteiros mostram a orientagéo do quadricéptero. Os LEDs dianteiros acendem em
vermelho quando o quadricéptero esta ligado para indicar sua dianteira (ou nariz). Os indicadores
de status do quadricéptero comunicam o status do Flight Controller. Consulte a tabela abaixo para
mais informagdes sobre os indicadores de status do quadricéptero:

1
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Descricao do indicador de status do quadricoptero

Normal
(R-GHY) .- Vermelho, verde e amarelo piscam Energia ligada e autoavaliagao
alternadamente
GY) ... Verde e amarelo piscam Aquecimento do quadricéptero
alternadamente

. i Seguro para decolar (modo P com GPS e Vision
B(C)TREPN Pisca em verde lentamente .

i Positioning)

. ) Seguro para decolar (modo P com Vision
GIX2:---- Pisca em verde duas vezes I

i Positioning, mas sem GPS)

. ) Seguro para decolar (modo A, mas sem GPS e
ECO TS Pisca em amarelo lentamente S -

' Vision Positioning)
Adverténcia
1Y) - Amarelo piscando rapidamente Perda de sinal do controle remoto
I Vermelho piscando lentamente Adverténcia de bateria baixa
: R ...... Vermelho piscando rapidamente Adverténcia de bateria baixa critica
(B cos00s Vermelho piscando alternadamente Erro de IMU
R — Aceso em vermelho Erro critico
Ea Hiermelng © entErEle pesEm Necessario calibrar a bussola

alternadamente

Return to Home (RTH)

Return to Home (RTH) retorna o quadricéptero para o ultimo Home Point registrado. Ha trés casos
que irdo acionar o procedimento RTH: Smart RTH, Low Battery RTH e Failsafe RTH. Esta secao
descreve esses trés cenarios em detalhes.

GPS Descrigao
Caso um sinal GPS forte tenha sido captado antes da

decolagem, o Home Point sera a localizag&o a partir da qual
o quadricéptero iniciou o voo. A forga do sinal de GPS esta

H Point
ome Foin ® indicada pelo icone de GPS ( %yl ). O indicador de status do
quadricoptero ir4 piscar rapidamente quando o ponto de inicio
estiver registrado.
Smart RTH

Use o botdo RTH no controle remoto (consulte “Botdo RTH” na péagina 26 para mais informagdes)
ou toque no botdo RTH no aplicativo DJI GO quando o GPS estiver disponivel para iniciar o Smart
RTH. O quadricéptero ira retornar automaticamente para o ultimo Home Point registrado. Pode-se
usar os joysticks do controle remoto para controlar a posicdo do quadricoptero, evitando colisdes
durante o processo de Smart RTH. Mantenha pressionado o botdo Smart RTH apds iniciar o
processo e pressione o botdo Smart RTH novamente para encerrar o procedimento e recuperar o
controle total do quadricéptero.

12  ©2016 DJI. Al Rights R I
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RTH de baixa bateria

O sistema contra falhas do nivel de bateria baixo é acionado quando a bateria de voo inteligente
DJI esté esgotada em um ponto que pode afetar o retorno seguro do quadricéptero. Aconselha-se
aos usuarios que retornem o quadricoptero para o inicio ou 0 pousem imediatamente quando essas
adverténcias séo exibidas. O aplicativo DJI GO ir4 aconselhar que o usuério retorne o quadricoptero
para o Home Point quando a adverténcia de bateria baixa for acionada. O quadricéptero retornara
automaticamente para o Home Point caso nenhuma acéo seja executada apds uma contagem
regressiva de 10 segundos. O usuério pode cancelar o RTH pressionando o botdo RTH uma vez. Os
limites para essas adverténcias sdo automaticamente determinados com base na altitude atual do
quadricéptero e sua distancia do Home Point.

O quadricoptero ira4 pousar automaticamente se o nivel atual da bateria puder durar somente até que
ele consiga pousar a partir da altitude atual. O usuério pode utilizar o controle remoto para controlar a
orientagdo do quadricéptero durante o processo de pouso.

O indicador de nivel de bateria é exibido no aplicativo DJI GO e esta descrito abaixo

Adverténcia de nivel de bateria Nivel de bateria
critico baixo (vermelho) suficiente (verde)

Adverténcia de nivel de bateria baixa
(amarelo) Tempo de voo restante

Eﬂergz’ exige '&

retorno ao inicio

Indicador de nivel da bateria

Adverténcia Indicador
de nivel Observagao de status do Aplicativo DJI GO Instrucdes de voo
de bateria quadricoptero
Toque em “Go-home”
para que o quadricoptero
retorne ao ponto Inicio e
) Retorne com o
o e pouse automaticamente Ladricéntero e
Advgrtenma A carga da{ O indicador ou em “Cancel” qouse . ;)SSim
de nivel . ba‘terla esta de sta.tu,s do para continuar o voo pue o
delbaterla balxa.le)use o] qyadrlcoptero normal. Caso nenhuma ge CE?S o ,Ue
baixo quadricoptero. pisca em ac#o seja tomada, o o F;notores g
VERMELHO quadricéptero ira ir para o substitua a
lentamente. 0 inicio automaticamente )
) ) bateria.
e pousara apoés 10
segundos. O controle
remoto soard um alarme.
O indicador O visor do aplicativo
Adverténcia - de status do DJI GO ira piscar Deixe o
i O quadricéptero L o
de nivel ) quadricoptero  em vermelho e o quadricoptero
) devera pousar ) o P
de bateria imediatamente pisca em quadricéptero ira iniciar descer e pousar
critico baixo " VERMELHO sua descida. O controle  automaticamente.

rapidamente. remoto soara um alarme.

© 2016 DJI. All Rights Reservec 13
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Voo restante

Tempo de estimado com

Voo restante . N/A N/A N/A
; base no nivel

estimado

atual de bateria.

Q « Quando a adverténcia de nivel de bateria critico for ativada e o quadricéptero estiver
descendo para pousar automaticamente, vocé podera empurrar o acelerador para cima
para planar com o quadricéptero e navegar até um local mais adequado para pouso.

« Zonas coloridas e marcadores no indicador de nivel de bateria refletem o tempo de voo e
s80 ajustados automaticamente de acordo com o status atual do quadricoptero.

Failsafe RTH

O Failsafe RTH sera ativado automaticamente se o sinal do controle remoto (incluindo o sinal de
transmissdo de video) for perdido por mais de trés segundos, contanto que o Home Point tenha
sido registrado com sucesso e a bussola esteja funcionando normalmente. O processo de retorno
ao inicio podera ser interrompido e o operador podera recuperar o controle sobre o quadricéptero
se um sinal de controle remoto for recuperado.

llustragdo do modo Failsafe

1 Registrar Home Point (HP) 2 Confirmar Home Point 3 Perda de sinal do controle remoto
ol

= s - = .
Verde piscando Verde piscando Amarelo piscando rapido
4 Sinal perdido por 3 segundos 5 Ir ao inicio (com ajuste de altitude) 6 Pousar apds 5 segundos planando
>3
xs X X ﬂ; i
v
@ de ®
Amarelo piscando rapido Amarelo piscando rapido Amarelo piscando rapido

/\ O quadricoptero ndo pode evitar obstrucéo durante o Failsafe RTH, portanto, € importante
definir uma altitude de Failsafe adequada antes de cada voo. Execute o aplicativo DJI GO
e entre na visualizagéo “Camera” e selecione “MODE" para definir a altitude de Failsafe.
« O quadricoptero ird parar de subir e retornard imediatamente para o Home Point se o
joystick de aceleragao for movido durante o procedimento de Failsafe RTH.

Vision Positioning System

O Vision Positioning System DJI utiliza ultrassom e dados de imagem para ajudar o quadricéptero
a manter sua posicao atual. Com ajuda do Vision Positioning, seu Phantom 3 Advanced pode
planar com maior precisdo e voar em interiores ou em outros ambientes onde o sinal GPS esta
indisponivel. Os principais componentes do Vision Positioning System est&o localizados sob seu
Phantom 3 Advanced. Eles incluem [2] dois sensores ultrassdnicos e [1] uma cdmera monocular.
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Uso do Vision Positioning
O Vision Positioning € ativado automaticamente quando o Phantom 3 Advanced é ligado. Nenhuma
acao é necesséria. O Vision Positioning € normalmente utilizado em ambientes internos, onde o
GPS esta indisponivel. Usando os sensores integrados no Vision Positioning System, o Phantom 3
Advanced pode planar com precisdo até mesmo sem GPS.

Siga os passos abaixo para usar o Vision Positioning:

1. Alterne o interruptor de modo de voo para o0 modo “P”.

2. Cologue o quadricoptero sobre uma superficie plana. Observe que o Vision J
Positioning System podera nédo funcionar adequadamente em superficies sem
variagdes de padrao.

3. Ligue o quadricoptero. O indicador de status do quadricoptero ird piscar duas vezes em verde
para indicar que o Vision Positioning System esté pronto. Empurre suavemente o acelerador
para levantar voo e o quadricéptero ira planar.

/\ O desempenho de seu Vision Positioning System ¢é afetado pela superficie sobre a qual
ele esta voando. Os sensores ultrassonicos podem ndo medir distancias com precisdo ao
operar sobre materiais que absorvam som. Além disso, a camera podera nao funcionar
corretamente em ambientes abaixo do ideal. O quadricéptero ira alternar do modo P para o
modo A automaticamente se o GPS ou o Vision Positioning System estiverem indisponiveis.
Opere o quadricoptero com bastante cuidado nas seguintes situagdes:

« Voar sobre superficies monocromaticas (por exemplo, preto puro, branco puro, vermelho
puro, verde puro).

« Voar sobre superficies altamente reflexivas.

« Voar a altas velocidades (acima de 8 m/s a 2 m ou acima de 4 m/s a 1 m).

« Voar sobre dgua ou superficies transparentes.

« Voar sobre superficies ou objetos moéveis.

« Voar em uma &rea onde a iluminagé&o altera frequentemente ou drasticamente.

« Voar sobre superficies com escuridao extrema (lux < 10) ou luz extrema (lux > 100.000).

« Voar sobre superficies que podem absorver ondas sonoras (por exemplo, carpete espesso).

« Voar sobre superficies sem padrdes ou texturas visiveis.

« Voar sobre superficies com padrdes ou texturas repetidas idénticas (por exemplo,
azulejos com 0 mesmo design).

« Voar sobre superficies inclinadas que refletem ondas sonoras para longe do
quadricoptero.

2016 DJI. All Rights Reservec 15
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Q « Mantenha os sensores sempre limpos. Sujeira ou outros detritos podem afetar

adversamente a eficacia dos sensores.

« O Vision Positioning é eficaz somente quando o quadricoptero esté a altitudes de 0 a 3 m.

« O Vision Positioning System pode néo funcionar adequadamente quando o quadricoptero
esta voando acima da agua.

« O Vision Positioning System pode nédo reconhecer padrdes no chao em condigbes de
pouca iluminagao (menos de 100 lux).

« N&o use outros dispositivos ultrassonicos de 40 KHz quando o Vision Positioning System
esta em operacéo.

« O Vision Positioning System pode ndo conseguir estabilizar o quadricéptero ao voar
préximo ao chéo (abaixo de 0,5 m) a altas velocidades.

@ Mantenha animais afastados do quadricéptero quando o Vision Positioning System estiver
ativado. O sensor sonar emite som de alta frequéncia que é audivel somente para alguns
animais.

Gravador de voo

Os dados de voo s&o gravados automaticamente no armazenamento interno no quadricoptero.
Isso inclui telemetria de voo, informagdes de status do quadricéptero e outros pardmetros. Acesse
esses dados a partir do aplicativo DJI GO pela entrada micro-USB do quadricéptero.

Conexao e desconexao das hélices

Use somente hélices aprovadas pela DJI com seu Phantom 3 Advanced. A porca cinza ou preta na
hélice indica a dire¢cao de rotagdo da hélice e onde deve ser conectada. Para conectar as hélices
adequadamente, alinhe a porca aos eixos nos motores de seu Phantom 3 Advanced.

Hélices Porca cinza Porca preta
Figura — . T
Conectar a Motores com eixos cinzas Motores com eixos pretos

ﬁ‘ﬁ Travar: Gire as hélices na diregéo indicada para instalar e apertar

Legenda . ) L
"5 Destravar: Gire as hélices na dire¢do indicada para soltar e remover

Conexao das hélices

1. Conecte as hélices com as porcas cinzas nos motores com eixos cinzas e gire as hélices no
sentido horario para prender. Conecte as hélices com as porcas pretas nos motores com eixos
pretos e gire as hélices no sentido anti-horério para prender. Certifique-se de apertar cada
hélice manualmente antes do voo.
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/\ ¢ Certifique-se de que as hélices estejam conectadas aos motores correspondentes, ou o

quadricoptero podera ndo levantar voo.

« Use luvas ao lidar com as hélices.
« Aperte manualmente cada uma das hélices nos motores correspondentes para garantir

que estejam conectadas firmemente.

Desconexao das hélices
Mantenha o motor estatico, depois gire a hélice na diregdo de destravamento indicada na propria

hélice.

A\ -+ Verifique se as hélices e os motores estéo instalados correta e firmemente antes de cada
VOO.
« Certifique-se de que todas as hélices estejam em boas condi¢cbes antes de cada voo.
NAO utilize hélices velhas, lascadas ou quebradas.
« Para evitar ferimentos, FIQUE AFASTADO e NAO toque nas hélices, nem nos motores

quando estiverem girando.
« SOMENTE utilize hélices DJI originais para uma experiéncia de voo melhor e mais segura.

Bateria de voo inteligente DJI

A bateria de voo inteligente DJI possui capacidade de 4480 mAh, tensédo de 15,2V e
funcionalidade de carga-descarga inteligente. Ela deve ser carregada somente usando um

carregador aprovado pela DJI.

Bateria de voo inteligente Carregador

016 DJI. All Rights Reservec 17
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/\ A bateria deveréa ser totalmente carregada antes do primeiro uso. Consulte “Carga da
bateria de voo inteligente” para mais informagdes.

Q Certifique-se de que a poténcia de saida do carregador fornecido do Phantom 3 Advanced
seja de 57 W.

Funcdes da bateria de voo inteligente DJI

1. Indicador de nivel da bateria: Os LEDs exibem o nivel atual da bateria.

2. Indicador de vida da bateria: Os LEDs exibem o ciclo de energia atual da bateria.

3. Funcéo de descarga automatica: A bateria descarrega automaticamente para menos de 65% da
energia total quando esta ociosa por mais de 10 dias a fim de evitar que inche. Demora cerca
de 2 dias para descarregar a bateria até 65%. E normal que um calor moderado seja emitido
pela bateria durante o processo de descarga. Os limites de descarga devem ser definidos no
aplicativo DJI GO.

4. Carga balanceada: Balanceia automaticamente a tenséo de cada célula da bateria ao carregar.

5. Protec&o contra sobrecarga: A carga para automaticamente quando a bateria esté carregada
ao maximo.

6. Detecgéo de temperatura: A bateria carregard somente quando a temperatura estiver entre 0 °C
(32 °F) e 40 °C (104 °F).

7. Protegéo contra sobrecorrente: A bateria para de carregar quando uma corrente alta (maior que
8 A) é detectada.

8. Protegéo contra sobredescarga: Para evitar danos por sobredescarga, a descarga cessa
automaticamente quando a tens&do da bateria atinge 12 V.

9. Protegao contra curto-circuito: Corta automaticamente a fonte de alimentagdo quando um curto-
circuito € detectado.

10. Protegdo contra danos a célula da bateria: O aplicativo DJI GO exibe uma mensagem de

adverténcia ao detectar uma célula de bateria danificada.

11. Histdrico de erro da bateria: Navegue pelo histérico de erro da bateria a partir do aplicativo DJI

GO.

12. Sleep Mode: Para economizar energia, a bateria entra em modo de suspenséo apds 20 minutos

de inatividade.

13. Comunicagéo: Informagdes relacionadas a tensédo, capacidade, corrente, etc. da bateria séo

transmitidas para o controle principal do quadricéptero.

A Consulte Diretrizes de seguranca de bateria de voo inteligente do Phantom 3 Professional /
Advanced antes do uso. Os usudrios tém total responsabilidade por operagdes e uso.

Uso da bateria

LED1
LED2
LED3
LED4

Botao Power (LED integrado)

Indicadores de nivel da bateria
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LIGAR/DESLIGAR

Ligar: Pressione o botdo Power uma vez, depois deixe pressionado por 2 segundos para ligar. O
LED Power ficara vermelho e os indicadores de nivel da bateria irdo exibir o nivel atual da bateria.
Desligar: Pressione o botdo Power uma vez, depois deixe pressionado por 2 segundos para
desligar.

Notificagdo de temperatura baixa:

1. A capacidade da bateria é reduzida significativamente ao voar em ambientes com temperatura
baixa (< 0 °C).

2. Nao é recomendado usar a bateria em temperaturas muito baixas (< -10 °C). A tensdo da
bateria deve atingir o nivel adequado ao usar em ambientes onde a faixa de temperatura fica
entre -10 °C a -5 °C.

3. Encerre o voo assim que o aplicativo DJI GO exibir “Low Battery Level Warning” em ambientes
de baixa temperatura.

4. Mantenha a bateria em ambiente fechado para aquecé-la antes do uso em baixas temperaturas.

5. Para garantir o desempenho da bateria, mantenha a temperatura do corpo da bateria acima de
20 °C.

6. O carregador ir4 parar de carregar a bateria caso a temperatura da célula da bateria ndo
estejam na faixa de operagéo (0 °C ~ 40 °C).

/\ Em ambientes frios, insira a bateria no compartimento da bateria e deixe o quadricptero
aquecer por aproximadamente 1 a 2 minutos antes de decolar.

Verificagdo do nivel da bateria

Os indicadores de nivel da bateria exibem a energia restante. Quando a bateria esta desligada,
pressione uma vez o botdo Power. Os indicadores de nivel da bateria irdo acender para exibir o
nivel de bateria atual. Veja abaixo para detalhes.

Os indicadores de nivel de bateria também exibem o nivel de bateria atual durante a carga
e a descarga. Os indicadores estdo definidos abaixo.
0 : LED ligado. {} : LED piscando.
[ : LED desligado.

Nivel de bateria
LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel de bateria
87,5%~100%
75%~87,5%
62,5%~75%
50%~62,5%
37,5%~50%
25%~37,5%
12,5%~25%
0%~12,5%
=0%

—
—
=
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Vida da bateria

A vida da bateria se refere a quantas vezes mais a bateria pode ser descarregada e recarregada
antes de ser substituida. Quando a bateria esta desligada, mantenha pressionado o botao Power
por 5 segundos para verificar a vida da bateria. Os indicadores de nivel de bateria irdo acender e/

ou

piscar por dois segundos, como abaixo:

Vida da bateria

LED1 LED2 LED3 LED4 Vida da bateria
90%~100%
80%~90%
70%~80%
60%~70%
50%~60%
40%~50%
30%~40%
20%~30%

abaixo de 20%

=
=
=

/\ Quando a vida da bateria atingir 0%, nao podera mais ser utilizada.

Para mais informagdes sobre a bateria, execute o aplicativo DJI GO e verifique as

informacgdes na guia da bateria.

Carregamento da bateria de voo inteligente

1.
2.

Conecte o carregador da bateria a uma fonte de alimentacao (100-240 V 50/60 Hz).
Abra a tampa protetora e conecte a bateria de voo inteligente ao carregador de bateria. Caso o
nivel de bateria esteja acima de 95%, ligue a bateria antes de carregar.

. O indicador de nivel de bateria exibe o nivel de bateria atual durante a carga.
. Esteja ciente de que todos os LEDs na bateria irdo desligar automaticamente quando a bateria

estiver totalmente carregada.

. Deixe a bateria de voo inteligente resfriar ao ar apés cada voo. Permita que sua temperatura

caia até a ambiente antes de armazené-la por um periodo longo de tempo.

/N\ « N&o carregue a bateria de voo inteligente e o controle remoto com o carregador padréo

ao mesmo tempo, ou o carregador podera superaquecer.
« Sempre desligue a bateria antes de a inserir ou remover do Phantom 3 Advanced. Nunca
insira ou remova uma bateria quando estiver ligada.

20
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Bateria de voo inteligente Carregador
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Indicadores de nivel de bateria ao carregar

LED1

LED2

LED3 LED4

[ B e S e S e I o |
e S e S s [ o B |

Nivel de bateria
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Totalmente carregado

Visor LED de protecéo da bateria

A tabela abaixo mostra os mecanismos de protec&o da bateria e os padrdes LED correspondentes.

Indicadores de nivel de bateria ao carregar

LED1

0

LED2

1

LED3

0

LED4

0

Padréao de luzes piscando
LED2 pisca duas vezes por
segundo

LED2 pisca trés vezes por
segundo

LEDS pisca duas vezes por
segundo

LEDS pisca trés vezes por
segundo

LED4 pisca duas vezes por
segundo

LED4 pisca trés vezes por
segundo

Item de protecéo da bateria

Sobrecorrente detectada

Curto-circuito detectado

Sobrecarga detectada

Carregador com sobretensédo
detectado

A temperatura de
carregamento esta muito baixa
A temperatura de
carregamento esta muito alta

Apos resolver esses problemas, pressione o botdo Power para desligar o indicador de nivel de
bateria. Desconecte a bateria de voo inteligente do carregador e conecte-a novamente para
continuar carregando. Observe que ndo € necessario desconectar e conectar no carregador
em caso de erro da temperatura ambiente. O carregador ird continuar carregando quando a
temperatura estiver na faixa permitida.

/N A DJI nao assume responsabilidade por danos causados por carregadores de terceiros.

03

Como descarregar sua bateria de voo inteligente:
Lentamente: Coloque a bateria de voo inteligente no compartimento de bateria do Phantom
3 Advanced e ligue. Deixe ligado até que haja menos de 8% de energia restante, ou até
que a bateria ndo possa mais ser ligada. Execute o aplicativo DJI GO para verificar os

niveis de bateria.

Rapidamente: Voe com o Phantom 3 Advanced em uma éarea externa até que haja menos
de 8% de energia restante, ou até que a bateria ndo possa mais ser ligada.

016 DJI. All Rights Reserved. 21
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Controle remoto

Esta secédo descreve os recursos do
controle remoto e inclui instrugcdes para
controle do quadricoptero e da camera.

22  © 2016 DJI. Al Rights Reserved



Controle remoto

Perfil do controle remoto

O controle remoto do Phantom 3 Advanced é um dispositivo de comunicagao sem fio multifuncoes
que integra o sistema de downlink de video e o sistema de controle remoto do quadricéptero. O
sistema de downlink de video e controle remoto do quadricéptero opera a 2,4 GHz. O controle
remoto apresenta varias fungdes de controle da camera, como capturar e pré-visualizar fotos e
videos, assim como controle de movimento do gimbal. O controle remoto é alimentado por uma
bateria recarregavel 2S. O nivel de bateria é exibido por indicadores LED no painel frontal do
controle remoto.

« Versdo de conformidade: O controle remoto estd em conformidade com as regulagées CE
e FCC.
« Modo operacional: O controle pode ser definido para Mode 1 ou Mode 2, ou para um
modo personalizado.
« Mode 1: O joystick direito atua como acelerador.
« Mode 2: O joystick esquerdo atua como acelerador.

/\ Paraevitar interferéncia na transmiss&o, n&o opere mais que trés quadricoptero na mesma
area.

Operagoes do controle remoto

Ligar e desligar o controle remoto

O controle remoto do Phantom 3 Advanced é alimentado por uma bateria recarregavel 2S com

capacidade de 6000 mAh. O nivel da bateria é indicado pelos LEDs de nivel de bateria no painel

frontal. Siga os passos abaixo para ligar seu controle remoto:

1. Quando o controle remoto esta desligado, pressione uma vez o botdo Power. Os LEDs de nivel
da bateria exibirdo o nivel de bateria atual.

2. Mantenha pressionado o botdo Power para ligar o controle remoto.

3. O controle remoto ird emitir um bipe ao ser ligado. O LED Status piscara rapidamente em verde,
indicando que o controle remoto esté realizando um link com o quadricéptero. Os LEDs Status
acenderdo em verde ao concluir o link.

4. Repita o Passo 2 para desligar o controle remoto.

Carregamento do controle remoto
Carregue o controle remoto usando o carregador incluso. Consulte a figura abaixo para mais detalhes.
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Tomada elétrica

Carregador
Botdo Power
Controle da camera

Capture videos/fotos, visualize imagens gravadas e ajuste as configuracdes da camera pelo botédo
Shutter, botéo giratério Camera Settings, botdo Playback e botéo Video Recording no controle remoto.

S

[1] Botao giratério de configuragdes da camera
Vire o bot&o giratério para ajustar rapidamente as configuragdes da camera, como ISO,
velocidade do obturador e a abertura sem tirar as médos do controle remoto. Mova o bot&o
giratério para esquerda ou para a direita para visualizar imagens ou videos no modo de
reprodugéo.

[2] Botao Playback
Pressione para visualizar imagens e videos que j& foram capturados.

[3] Botéo Shutter
Pressione para tirar uma foto. Se 0 modo de disparo sequencial for ativado, varias fotos seréo
tiradas pressionando uma unica vez.

[4] Botao Video Recording
Pressione uma vez para iniciar a gravacao de video, depois, pressione novamente para parar a
gravacao.

[5] Botao Gimbal
Use este bot&o para controlar a inclinagédo do gimbal.

24  © 2016 DJI. All Rights Rese
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Controle do quadricoptero

Esta se¢do explica como controlar a orientagdo do quadricoptero por meio do controle remoto. O
controle remoto esté definido para Mode 2 por padréo.

Joystick neutro/ponto central: Joysticks do controle remoto colocados na posigédo central.
Movimentag&o do joystick: O joystick € empurrado para longe da posigéo central.

Controle remoto
(Mode 2) (

Quadricoptero
Indica a direcéo do nariz)

Observagdes

Mover o joystick esquerdo para cima e para baixo
muda a elevac¢do do quadricoptero.

Empurre o joystick para cima e para baixo, para
subir e para descer, respectivamente.

Empurre o joystick esquerdo para cima para
decolagem.

Quando ambos os joysticks estiverem
centralizados, o Phantom 3 Advanced ira planar.
Quanto mais o joystick for empurrado a partir da
posic&o central, mais rapidamente o Phantom 3
Advanced ird mudar a elevagdo. Sempre empurre
0 joystick suavemente para evitar alteragées
repentinas e inesperadas de elevacgéo.

Mover o joystick esquerdo para a esquerda ou
para a direita controla a orientacdo e a rotacao
do quadricéptero.

Empurre a joystick para a esquerda para girar

0 quadricéptero no sentido anti-horério e para o
lado direito para girar o quadricoptero no sentido
horario. Caso o joystick esteja centralizado, o
Phantom 3 Advanced continuaré voltado para
sua direcdo atual.

Quanto mais o joystick for empurrado a partir da
posicao central, mais rapidamente o Phantom 3
Advanced ir4 girar.

Mover o joystick direito para cima e para baixo
muda a inclinagédo do quadricéptero para frente
e para tras.

Empurre o joystick para cima e para baixo, para
avancar e para recuar, respectivamente. O
Phantom 3 Advanced ir4 planar caso o joystick
seja centralizado.

Empurre o joystick mais afastado do centro para
um angulo maior de inclinagéo (maximo de 30°) e
VOO mais rapido.

2016 DJ

All Rights Reservec 25

olowal 8|04u0)



ojowal 8|0,Ju0c)

Manual do usu rio do Phantom 3 Advanced

Mover o joystick direito para a esquerda e para
a direita muda a inclinagdo do quadricoptero
para esquerda e para a direita.

Empurre para a esquerda para voar para a
esquerda e empurre para a direita para voar
para a direita. O Phantom 3 Advanced ir&
planar caso o joystick seja centralizado.
Empurre o joystick mais afastado do centro para
um angulo maior de inclinagao (méaximo de 30°) e
VOO mais rapido.

Botdo Gimbal: Vire o botdo giratério para a
direita e a camera ira apontar para cima. Vire
0 botéo giratério para a esquerda e a camera
iré4 apontar para baixo. A cdmera permanecera
em sua posicao atual quando o botéo giratério
estiver estatico.

DY

®

Interruptor de Flight Mode

Alterne o interruptor para selecionar o modo de voo
desejado. Pode-se escolher entre: P-mode, F-mode

e A-mode.
Posicdo  Figura Modo de voo Posicdo 1 ™
Posica -
os1|gao as> F-mode 7

Posicao Armod Posicdo 2 = >
2 <o -moade

Posicao |
ég [« P-mode Posicéo 3 7 5

Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal de GPS esta forte. H& trés
diferentes estados do modo P, os quais seréo selecionados automaticamente pelo Phantom 3
Advanced dependendo da forga do sinal de GPS dos sensores do Vision Positioning:
P-GPS: GPS e Vision Positioning estdo ambos disponiveis e o quadricéptero esta utilizando
GPS para posicionamento.
P-OPTI: O Vision Positioning esta disponivel, mas o sinal de GPS n&o esta. O quadricoptero
estéd usando somente o Vision Positioning para planagem.
P-ATTI: O GPS e o Vision Positioning estéo indisponiveis e o quadricoptero esté utilizando
somente seu barémetro para posicionamento, de forma que somente a altitude esté sendo
controlada.
A-mode (Altitude): O GPS e o Vision Positioning System nao séo utilizados para estabilizagao.
O quadricéptero utiliza somente seu barébmetro para estabilizagdo. Se o Home Point tiver sido
registrado com sucesso, o quadricoptero poderd retornar automaticamente para o inicio quando o
sinal do controle remoto for perdido.
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F-mode (Fungéo): O Intelligent Orientation Control (IOC) esta desativado neste modo. Para maiores
informagdes sobre IOC, consulte IOC no Apéndice.

O interruptor Flight Mode esté travado no modo P por padrdo. Para destravar o interruptor, execute
o aplicativo DJI GO, entre na pagina “Camera”, toque em “MODE” e ative “Multiple Flight Mode”.

Botdo RTH

Mantenha pressionado o botdo RTH para iniciar o procedimento Return-to-Home (RTH). O anel de
LED em torno do botdo RTH ir4 piscar em branco para indicar que o quadricoptero esta entrando
no modo RTH. O quadricéptero ir4 retornar para o Ultimo Home Point registrado. Pressione esse
botdo novamente para cancelar o procedimento de RTH e recuperar controle do quadricoptero.

Conexao de seu dispositivo moével

Incline o suporte do dispositivo mével para a posicdo desejada. Pressione o botdo na lateral do su-
porte do dispositivo mével para liberar o grampo, depois coloque seu dispositivo mével no bergo.
Ajuste o grampo para baixo para prender o dispositivo mével. Para conectar seu dispositivo mével
ao controle remoto usando um cabo USB, conecte uma extremidade do cabo no seu dispositivo
movel e a outra extremidade na entrada USB na parte traseira do controle remoto.
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Faixa de transmisséo ideal

O sinal de transmisséo entre o quadricoptero e o controle remoto é mais confidvel dentro da area
representada na imagem abaixo:

Faixa de transmissé&o ideal

Certifique-se de que o quadricoptero esteja voando dentro da faixa de transmisséo ideal. Ajuste
a distancia e a posigéo entre o operador e o quadricoptero para obter um desempenho de
transmissé&o ideal.

LED de status do controle remoto

O LED Status reflete a forca da conex&o entre o controle remoto e o quadricoptero. O LED RTH
indica o status Return-to-Home do quadricéptero. A tabela abaixo contém mais informagdes sobre
esses indicadores.

LED RTH
LED de status
LED de status Alarme Status do controle remoto
- F} -— Acesoemvermelho J' Toque de som O controle remoto foi desconectado do quadricdptero.
G— Aceso em verde J' Toque de som O controle remoto foi conectado ao quadricéptero.
R Vermelho D-D-D Erro do controle remoto.
piscando lentamente
RG/R
Piscando alternadamente ) ) .
Nenhum Downlink HD interrompido.
vermelho/verde e
vermelho/amarelo
LED RTH Som Status do controle remoto
W — Aceso em branco & Toque de som O quadricéptero esta retornando para o ponto inicial.
vv ...... Piscando em D... Enviando comando Return-to-Home para o
branco quadricoptero.
e Piscando em DD - Procedimento Return-to-Home em andamento.
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/\ O indicador de status remoto ira piscar em vermelho e soar um alerta quando o nivel da
bateria estiver criticamente baixo.

Link do controle remoto

O controle remoto vem vinculado ao quadricoptero antes da entrega. Realizar o link é necessario
somente ao utilizar um novo controle remoto pela primeira vez. Siga estes passos para realizar o

link com um novo controle remoto:

1. Ligue o controle remoto e conecte ao dispositivo mével. Execute o aplicativo DJI GO.

2. Ligue a bateria de voo inteligente.
3. Entre na visualizagdo “Camera” e
exibido abaixo.

toque em @™ 4ill, depois no botéo “Linking RC” conforme

RC Control Setting

RC Calibration

>

Stick Mode

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode

>

c1

Not Defined

] c2f Not Defined

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the RC.

Linking RC

4. O controle remoto esta pronto para o link. O indicador de status do controle remoto pisca em

azul e um som de "bipe" é emitido.

RC Calibration

Stick Mode

Default stick mode is M
Do not change unless fq

Press the linking button on the aircraft

Searching for aircraft frequency,

timeout in 54 seconds he aircraft is controlled

to link this remote controller

C1 Not Dy

Defined

Cancel

®
=)
)
®

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the RC.

Linking RC

29
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5. Localize o botédo de link na lateral do quadricoptero, conforme exibido na figura abaixo.
Pressione o botéo de link para iniciar o link. O indicador de status do controle remoto acendera
em verde assim que o controle estiver vinculado com sucesso ao quadricoptero.

% W V7% ; E% %
2 —
7

Boté&o Link

/\ + O controle remoto ira se desconectar do quadricéptero vinculado se um novo controle
remoto for vinculado ao mesmo quadricéptero.

Versao de conformidade do controle remoto

O controle remoto esta em conformidade com as regulagées CE e FCC.
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Camera e gimbal

Este capitulo fornece especificagcdes
técnicas da camera e explica 0 modo
de operacéo do gimbal.
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Céamera e gimbal

Perfil da cAmera

A camera embarcada usa o sensor CMOS de 1/2,3 pol para captura de video (até 1080p a 60 fps
com o Phantom 3 Advanced) e fotos de 12 megapixels. Pode-se exportar o video nos formatos
MOV ou MP4. Os modos de captura de fotos disponiveis incluem disparo sequencial, continuo e
lapso de tempo. Uma pré-visualizagdo em tempo real do que a camera vé pode ser monitorada no
dispositivo mével por meio do aplicativo DJI GO.

Slot de cartdo Micro SD da camera

Para armazenar suas fotos e videos, insira o cartdo Micro SD no slot, conforme exibido abaixo,
antes de ligar o Phantom 3 Advanced. O Phantom 3 Advanced acompanha um cartao Micro
SD de 16 GB e é compativel com cartdes Micro SD de até 64 GB. Um cartdo Micro SD UHS-1 é
recomendado devido a seu rapido tempo de leitura e gravacéo, o que permite salvar dados de
video em alta resolucéo.

@ Naoremova o cartdao Micro SD do Phantom 3 Advanced quando estiver ligado.

Entrada de dados da camera
Ligue o Phantom 3 Advanced e conecte um cabo USB & entrada de dados da camera para fazer
download de fotos e videos para seu computador.
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Operacgéo da camera

Use o botédo Shutter e Video Recording no controle remoto para capturar imagens ou videos por
meio do aplicativo DJI GO. Para mais informagdes sobre como usar esses botdes, consulte “Controle
da camera péagina 24”.

Gimbal

Perfil do gimbal
O gimbal de 3 eixos oferece uma plataforma estével para a camera conectada, permitindo capturar
imagens e videos estabilizados. O gimbal pode inclinar a camera em até 120 graus.

%; W V74 ? %% %
—

-90°

Use o botéo giratério do gimbal no controle remoto para controlar o movimento de inclinagdo da
cémera por padrédo. Observe que, por padrédo, ndo é possivel controlar o movimento panoramico
da camera.

Modos de operacéo do gimbal

Estédo disponiveis dois modos de operacdo do gimbal. Alterne entre os diferentes modos de
operagéo na pagina Camera do aplicativo DJI GO. Observe que seu dispositivo mével deve estar
conectado ao controle remoto para que as alteragdes tenham efeito. Consulte a tabela abaixo para
detalhes:

Follow O angulo entre a orientagdo do gimbal e o nariz do quadricéptero
) Mode permanece sempre constante.

O gimbal ira sincronizar com o movimento do quadricoptero para

FPV Mode ) L .
fornecer uma perspectiva em primeira pessoa da experiéncia de voo.

i

/\ + Pode ocorrer um erro do motor do gimbal nas seguintes situagdes: (1) o quadricoptero &
colocado em chéo irregular ou 0 movimento do gimbal é obstruido (2) o gimbal foi sujeito
a for¢a externa excessiva, como em uma colisdo. Levante voo a partir de uma area plana
e aberta e proteja sempre o gimbal.
« O voo com neblina pesada ou nuvens pode molhar o gimbal, levando a uma falha
temporéria. O gimbal ird recuperar sua total funcionalidade apés secar.

016 DJI. All Rights Reservec 33

[equib we elswe)



requib wae eiswe)

Manual do usu rio do Phantom 3 Advanced

Kit antiqueda

O kit antiqueda ajuda a manter o gimbal e a camera conectados ao quadricdptero. Dois pinos
foram instalados antes do envio. Caso novos pinos ou adicionais sejam necessarios, consulte o
diagrama abaixo. Pressione Peca (1) pelo orificio do absorvedor de vibragdo e para dentro do
orificio central da Pega @, depois trave o conjunto conforme exibido 3 . Recomenda-se instalar
0s pinos do kit antiqueda diagonalmente um com o outro.
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Aplicativo DJI GO

Este capitulo introduz as quatro principais
segdes do aplicativo DJI GO.
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Aplicativo DJI GO

O aplicativo DJI GO é um aplicativo mével projetado especificamente para o Phantom 3 Advanced.
Use esse aplicativo para controlar o gimbal, a camera e outras fungoes do quadricoptero. O
aplicativo também apresenta Map, Academy e User Center, que sdo usados para configurar

seu quadricéptero e compartilhar suas fotos e videos com outros. Para uma melhor experiéncia,
recomenda-se utilizar um tablet.

iPad ey 0% mmn)|

N i @

Connect your Aircraft, Take to the Skies

PHANTOM 3
ADVANCED

Use AEB shoot to get more dynanic image

Enter Camera View

Camera

A péagina Camera contém uma transmissdo de video HD em tempo real da camera do Phantom 3
Advanced. Também ¢ possivel configurar varios parametros de camera na pagina Camera.

(1] [‘2] [‘3] [4‘1] [‘5] [T] [‘7] [T]
(7] — 4 gxg P-GPS ‘ £l FeL ‘ Safeto‘FIy(GPS) H;‘;‘r‘fm ‘ Pl ‘&106«/.‘ =t [9]
(6] — @
[15] 7@ (a4
é
[ ]
14] —— -
e @ : /"\>7[10]
@
>
o
o ., ‘
A
N =

T T
[12] [11]
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[1] Flight Mode
[wee]: O texto ao lado desse icone indica o modo de voo atual.
Toque para configurar as configuragées de MC (Main Controller). Essas configuragoes permitem
modificar limites de voo, realizar a calibragao da bussola e definir os valores de ganho.

[2] GPS Signal Strength
Wl Esse icone mostra a poténcia atual dos sinais de GPS. As barras verdes indicam poténcia
de GPS adequada.

[3] 10C Settings
A CL : Esse icone exibe as configuragées de I0C quando o quadricéptero entra no F-mode.
Toque para visualizar o menu de configuragdes de I0C e selecionar a configuracao desejada.

[4] System Status
SafetoFly (GPS) : Esse fcone indica o status atual do sistema do quadricdptero e a poténcia do sinal

de GPS.

[5

Battery Level Indicator

——o——o : O indicador de nivel de bateria fornece um visor dindmico do nivel de bateria. As
zonas coloridas no indicador de nivel de bateria representam os niveis de energia necessarios
para realizar diferentes fungdes.

[6

Remote Controller Signal
& .1l| : Esse icone mostra a poténcia do sinal do controle remoto.

[7

HD Video Link Signal Strength

ol ill: Esse icone mostra a poténcia da conexdo de downlink de video HD entre o
quadricoptero e o controle remoto.

[8

Battery Level

t# 100%: Esse icone mostra o nivel atual da bateria.

Toque para visualizar o menu de informac¢des de bateria, definir os varios limites de adverténcia
de bateria e visualizar o histérico de adverténcias de bateria.

[9] General Settings

$¢ : Toque nesse icone para visualizar a pagina General Settings. A partir dessa pagina, é
possivel definir os parametros de voo, redefinir a cAmera, ativar os recursos de visualizagao
rapida, ajustar o valor de rotacdo do gimbal e alternar o visor de rota de voo

[10] Camera Operation Bar

Shutter and Recording Settings
I : Toque para inserir diversas configuragdes de valor da camera, incluindo espectro de
cores,,para gravagao, tamanho dos arquivos de video, tamanho da imagem e assim por diante.
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Shutter
@ : Togue nesse botdo para tirar uma Unica foto. Mantenha pressionado esse botdo para
selecionar os modo de disparo uUnico, disparo triplo ou lapso de tempo.

Record

@ Toque uma vez para iniciar a gravagéo de video, depois, toque novamente para parar a
gravacdo. Também é possivel pressionar o botédo Video Recording no controle remoto, que

tem a mesma fungao.

Playback
[»] : Toque para entrar na pagina Playback. E possivel pré-visualizar fotos e videos assim
que sdo capturados.

Camera Settings
EE : Toque para definir valores de ISO, obturador e autoexposicdo da camera.

[11] Vision Positioning

g, . Esse icone mostra a distancia entre a superficie e os sensores do Vision Positioning
System.

[12] Flight Telemetry

H: 39M D 1039M  V.s:8.3M/s  H.S:24.2M/s \%].2M

O icone Vision Positioning Status fica destacado quando Vision Positioning estd em operacéo.

A altitude do voo ¢ indicada pelo icone de altitude do voo.

(1) A seta vermelha mostra para qual direg&o o quadricéptero esta voltado.

(2) Areas em azul-claro e em azul-escuro indicam inclinagao.

(3) O angulo da fronteira entre as areas azul-claro e azul-escuro indica o angulo de rotagéo.

[13] Map

Exibe o caminho do voo da missao atual. Toque para alternar de Camera GUI para Map GUI.

o,
A

(R

o o 200m

[14] Return to Home (RTH)

38

@‘\ . Inicia o procedimento RTH home. Toque para que o quadricéptero retorne para o Ultimo
Home Point registrado.
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[15] Auto Takeoff/Landing

ﬁ/i : Toque para iniciar decolagem ou pouso automatico.

[16] Livestream

@ . O icone Livestream indica que o feed de video atual esta sendo transmitido ao vivo no
YouTube. Certifique-se de que o servidor de dados méveis esté disponivel no dispositivo
movel.

[17] Back
A : Toque para retornar & GUI principal.

Director

Director € um editor de video automatico integrado no aplicativo DJI GO. Apds gravar varios clipes
de video, é s¢ tocar em “Director” na tela inicial do aplicativo. Sera possivel selecionar um modelo
e um numero especifico de clipes, os quais serdo combinados automaticamente para criar um
curta-metragem que pode ser compartilhado imediatamente.

Store

Toque em “Store” para visitar a DJI Online Store oficial e ver as informagdes mais recentes sobre
produtos da DJI e comprar faciimente novos produtos.

Discovery

Sincronize fotos e videos em seu dispositivo mével, visualize logs de voo e verifique o status da sua
conta DJI em "Discovery". Use sua conta DJI registrada para fazer login em "Discovery".
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Esta secé&o descreve préticas seguras e
restricdes de voo.
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Apobs concluir a preparagdo ao voo, recomenda-se utilizar o simulador de voo no aplicativo DJI GO
para aprimorar suas habilidades de voo e praticar com seguranga. Certifique-se de que todos os
vOOs sejam realizados em uma érea aberta.

Requisitos ambientais de voo

1. N&o utilize o quadricoptero em condi¢des climaticas rigorosas. Isso inclui velocidade do vento
excedendo 10 m/s, neve, chuva e polui¢ao.

2. Voe somente em areas abertas. Estruturas altas e grandes em metal podem afetar a precisao
da bussola embarcada e do sistema GPS.

3. Evite obstaculos, multidées, linhas de alta tenséo, arvores e corpos d'agua.

4. Minimize a interferéncia evitando areas com altos niveis de eletromagnetismo, incluindo estagdes
base e torres de radiotransmissé&o.

5. O desempenho do quadricoptero e da bateria esté sujeito a fatores ambientais, como densidade
do ar e temperatura. Tome cuidado ao voar em altitudes maiores que 6000 m (19.685 pés)
acima do nivel do mar, pois o desempenho da bateria e do quadricéptero podera ser afetado.

6. O Phantom 3 Advanced n&o opera em dareas polares.

Limites de voo e zonas de exclusao aérea

Todos os operadores de veiculos aéreos néo tripulados (VANTs) devem acatar a todos os
regulamentos de organizagées como ICAO (International Civil Aviation Organization), FAA e seus
préprios regulamentos aéreos nacionais. Por motivos de seguranca, a funcao de limites de voo
esta ativada por padrédo para ajudar os usuarios a utilizarem este produto de forma segura e legal.
A fungéo de limites de voo inclui limites de altura, limites de distancia e zonas de exclusdo aérea.
Ao operar no modo “P”, os limites de altura e distancia e as zonas de exclus&do aérea trabalham em
conjunto para administrar o voo. No modo “A”, ha somente limites de altura e os voos ndo podem
ultrapassar 500 m (1640 pés).

Limites maximos de altitude e raio

Os limites maximos de altitude e raio podem ser alterados no aplicativo DJI GO. Esteja ciente
de que a altitude de voo méaxima nédo pode exceder 500 m (1640 pés). De acordo com essas
configuragdes, seu Phantom 3 Advanced voa em um cilindro restrito, como exibido abaixo:

Altitude de voo méxima Raiomaximo

Home Point

Altura do quadricéptero
quando ligado

-
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Sinal de GPS forte G/ ------ Piscando verde
Indicador de status do
Limites de voo Aplicativo DJI GO .
quadricoptero
A altitude d dricépt
Altitude de voo Ma de do quadricoptero Warning: Height
L. n&o pode exceder o valor . Nenhum
maxima . limit reached.
especificado.
Vermelho piscando
. L A distancia de voo deve estar  Warning: Distance  rapido ®: - quando
Raio méximo ) . o " .
dentro do raio maximo. limit reached. préximo ao limite de
raio maximo.
Sinal de GPS fraco (Y -+ - Piscando amarelo
Indicador de status d
Limites de voo Aplicativo DJI GO " |ca. (?r © status do
quadricoptero
Alti
titude Altura restrita a 400 pés. Warning: Height limit
de voo ) Nenhum
L. (120 m) e abaixo. reached.
maxima
Rai
a,lo, Sem limite
maximo

« Se vocé voar fora do limite, ainda serd capaz de controlar o quadricéptero, mas nao
/\  podera voar mais longe.
« Caso o quadricéptero voe para fora do raio maximo no modo Ready to Fly (non-GPS), ele
retornaré para dentro da faixa automaticamente.

Zonas de exclusao aérea

Todas as zonas de exclusdo aérea estéo listadas no site oficial da DJI em http://flysafe.dji.com/no-fly.
Zonas de exclusdo aérea estdo divididas entre aeroportos e areas restritas. Aeroportos inclui os
grandes aeroportos e campos de voo onde aeronaves tripuladas operam em baixas altitudes.
Areas restritas incluem linhas de fronteira entre paises ou instituicées confidenciais. Os detalhes de
zonas de exclusdo aérea estédo explicados da seguinte forma:

Aeroporto

(1) Zonas de excluséo aeroportudrias sdo compostas por zonas de restricdo de decolagem e
zonas de altitude restrita. Cada zona apresenta circulos de vérios tamanhos.

(2) R1 milhas (o valor de R1 depende do tamanho e do formato do aeroporto) ao redor do
aeroporto € uma zona de decolagem restrita, no interior da qual € proibido levantar voo.

(3) De R1 milhas a R1 + 1 milha ao redor do aeroporto, a altitude de voo esté limitada em
inclinagdes de 15 graus. Comegando com 20 m (65 pés) da borda do aeroporto e estendendo
para fora. A altitude de voo esté limitada a 500 m (1640 pés) a R1+1 milha

(4) Quando o quadricoptero fica a 100 m (320 pés) de zonas de excluséo aérea, é exibida uma
mensagem de adverténcia do aplicativo DJI GO.
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< Airport |

« 1 mile »|«— R1 —>| () an
320 feet| RZ > No-fly zone  Restricted-altitude flight zone

Warning zone

Area restrita

(1) A érea restrita ndo possui uma restricao de altitude de voo.

(2) R milhas ao redor da area de restricdo designada é uma é&rea restrita de decolagem. O
quadricoptero ndo pode levantar voo nessa zona. O valor de R varia com a definicdo de areas
restritas.

(3) Uma “zona de adverténcia” foi definida em torno da érea restrita. Quando o quadricéptero se
aproxima a 1 km (0,6 milha) dessa zona, é exibida uma mensagem de adverténcia do aplicativo
DJI GO.

<+——Restricted Area —»

»p )|

o] g

No-fly zone  Warning zone  Free zone
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Sinal de GPS forte G/ -+ - Piscando verde
Indicador
Zona Restricdo Aviso do aplicativo DJI GO de status do
quadricoptero
Os motores nao dardo Warning: You are in a No-fly
partida. zone. Take off prohibited.
Zona de Se o quadricéptero entrar
exclusdo aérea | Na érea restrita no modo
A, mas alternar para o Warning: You are in a no-fly
modo P, o quadricéptero zone. Automatic landing has
ir&4 descer, pousar e parar begun.
automaticamente seus
motores.
R1: Warning: You are in a R """
Se o quadricéptero entrar restricted zone. Descending | Piscando em
q ) P to safe altitude. vermelho
Zona de voo na zona restrita no modo A, ) .
) R2: Warning: You are in a
de altitude mas alternar para o modo ) )
) . . restricted zone. Maximum
restrita P, ird descer para a altitude ) ) ) )
adequada e planar a 15 pés flight altitude is restricted to
g ) p ) P between 20m and 500m. Fly
abaixo do limite de altitude. )
cautiously.
Zona de Nenhuma restrigdo de voo Warning: You are
adverténcia se aplica, mas ha uma approaching a restricted
adverténcia. zone, Fly Cautiously.
Zona livre L
Sem restri¢oes. Nenhum Nenhum

« Descida semiautomatica: Todos os comandos do joystick estdo disponiveis, exceto o
comando de aceleragao durante o processo de descida e pouso. Os motores irdo parar
automaticamente apés o0 pouso.

/N\ « Ao voar na zona de seguranga, o indicador de status do quadricoptero ira piscar
rapidamente em vermelho e continuara por 3 segundos, depois alternaré para indicar
o status de voo atual e continuara por 5 segundos, voltando, depois disso, a piscar em

vermelho.

« Por motivos de seguranca, ndo voe proximo a aeroportos, estradas, estacdes de trem,
linhas de trem, centros de cidades ou outras areas sensiveis. Voe com o quadricéptero

somente dentro do seu campo de Vvisao.
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Lista de verificagdo pré-voo

. Controle remoto, bateria de voo inteligente e dispositivo mével totalmente carregados.
. Hélices instaladas correta e firmemente.

. Cartédo Micro SD inserido, se necessario.

. Gimbal funcionando normalmente.

. Motores d&o partida e funcionam normalmente.

. O aplicativo DJI GO esté conectado com sucesso ao quadricoptero.

o O~ WN =

Calibragcéo da bussola

Calibre a bussola apenas quando a aplicagdo DJI GO, ou o indicador de estado, o solicitar. Siga
as regras abaixo para calibrar a sua bussola:

« NAO calibre a bussola em locais onde existe a possibilidade de interferéncias magnéticas
fortes, tais como magnetite, parques de estacionamento e reforcos de ago subterraneos.

« NAO transporte materiais ferromagnéticos, como teleméveis, durante a calibragem.

« A aplicagédo DJI GO solicita-lhe que resolva o problema da bussola, caso a bussola seja
afetada por interferéncias fortes depois de ter concluido a calibragem. Siga as instrucoes
apresentadas para resolver o problema da bussola.

00A

Procedimentos de calibragédo

Escolha uma area aberta para realizar os procedimentos seguintes.

1. Certifique-se de que a bussola esteja calibrada. Caso néo tenha calibrado a bussola em
Checklist, ou caso tenha mudado sua posi¢cao desde a Ultima calibragéo, toque em “MODE” no
aplicativo e selecione “Compass Calibration” para calibrar a bussola. Depois, siga as instrugdes
na tela.

2. Segure e gire o quadricéptero horizontalmente 360 graus; o indicador de status do quadricoptero
acendera em verde.

% W At %
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3. Mantenha o quadricéptero na posi¢do vertical com o nariz apontando para baixo e gire-o 360
graus em torno do eixo central. Recalibre a bussola se o indicador de status do quadricoptero

acender em vermelho. F
<

W

i

A Caso o indicador de status do quadricoptero pisque em vermelho e amarelo apds o
procedimento de calibragdo, mova seu quadricéptero para um local diferente e tente
novamente.

Q Calibre a bussola antes de cada voo. Execute o aplicativo DJI GO e siga as instru¢des na
tela para calibrar a bussola.

Quando recalibrar

1. Quando os dados da bussola estiverem anormais e o indicador de status do quadricéptero
estiver piscando em vermelho e amarelo.

2. Ao voar em um novo local ou em um local diferente do Ultimo voo.

. Quando a estrutura mecéanica do Phantom 3 Advanced tiver mudado.

4. Quando um desvio consideravel ocorrer durante o voo, ou seja, o Phantom 3 Advanced n&o voa
em linha reta.

w

Decolagem e pouso automaticos

Decolagem automatica

Use a decolagem automatica somente se os indicadores de status do quadricoptero estiverem
piscando em verde. Siga 0s passos abaixo para usar o recurso de decolagem automatica:

1. Execute o aplicativo DJI GO e entre na pagina “Camera”.

2. Certifique-se de que o quadricéptero esteja no modo “P”.

3. Conclua todos 0s passos na lista de verificagédo pré-voo.

4. Toque em “2&" e confirme as condi¢des de voo. Deslize para confirmar e levantar voo.

5. O quadricoptero decola e plana a (1,5 m) acima do chéo.

/\ O indicador de status do quadricoptero pisca rapidamente quando esta utilizando o Vision
Positioning System para estabilizagdo. O quadricéptero ird planar automaticamente abaixo
de 3 m. Recomenda-se aguardar até que haja travamento suficiente do GPS antes de
utilizar o recurso de decolagem automatica.
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Pouso automéatico

Use o pouso automatico somente se os indicadores de status do quadricéptero estiverem piscando
em verde. Siga os passos abaixo para usar o recurso de pouso automatico:

1. Certifique-se de que o quadricoptero esteja no modo “P”.

2. Verifique as condigbes da area de pouso antes de tocar em “¥” para executar 0 pouso.

Partida/Parada dos motores

Partida dos motores

Um Combination Stick Command (CSC) é utilizado para dar partida nos motores em vez de
simplesmente empurrar o joystick para cima. Empurre ambos os joysticks para os cantos
inferiores para dar partida nos motores. Apds os motores girarem, libere ambos os joysticks
simultaneamente.

Parada dos motores

Ha dois métodos para parar os motores.

Método 1: Quando o Phantom 3 Advanced tiver pousado, empurre o acelerador para baixo®, depois
realize o CSC®. Os motores irdo parar imediatamente. Libere ambos os joysticks apds a parada
dos motores.

Método 2: Quando o quadricéptero tiver pousado, empurre o acelerador para baixo e segure. Os
motores irdo parar apos 3 segundos.

O 2 @ 7T\ TN TN TN /\%
) eny Wz »Usm)) (o

A S/ T

Metodo 1 Método 2

/N Né&o execute o CSC quando o quadricoptero estiver no ar, senéo os motores seréo parados.

Teste de voo

Procedimentos de decolagem/pouso

1. Coloque o quadricéptero em uma area aberta e plana com os indicadores de nivel de bateria
voltados para voce.

2. Ligue o controle remoto e seu dispositivo mével e, depois, a bateria de voo inteligente.

. Execute o aplicativo DJI GO e entre na pagina Camera.

4. Aguarde até que os indicadores do quadricdptero pisquem em verde. Isso significa que o Home
Point esta gravado e agora € seguro voar. Caso pisquem em amarelo, o Home Point n&o tera
sido registrado.

5. Empurre o acelerador para cima lentamente para levantar voo ou use a decolagem automatica
para decolar.

w
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6. Capture fotos e videos usando o aplicativo DJI GO.

7. Para aterrissar, plane sobre uma superficie nivelada e, suavemente, puxe o acelerador para
baixo para descer.

8. Apods pousar, execute o comando CSC ou mantenha o acelerador em sua posi¢cdo mais baixa
até que o motor pare.

9. Desligue primeiro a bateria de voo inteligente, depois o controle remoto.

/\ + Quando o indicador de status do quadricéptero piscar rapidamente em amarelo durante
0 V00, 0 quadricoptero tera entrado no modo Failsafe.
« Uma adverténcia de nivel baixo de bateria sera indicada pelo status do quadricéptero
piscando lentamente ou rapidamente em vermelho durante o voo.
« Assista aos tutoriais de video sobre voo para maiores informagdes de voo.

Sugestoes e dicas de video

. Passe pela lista de verificagdo antes de cada voo.

. Selecione o modo de operagao do gimbal desejado no aplicativo DJI GO.

. Grave o video voando somente no modo P.

. Voe sempre em tempo bom, como em dias ensolarados ou sem vento.

. Altere as configuragdes de camera para suas preferéncias. Isso inclui o formato da foto e a
compensagao de exposicao.

. Execute testes de voo para estabelecer rotas e cenas de voo.

7. Empurre suavemente os joysticks para que os movimentos do quadricoptero sejam estaveis e

suaves.

a s~ N =
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Solucao de problemas (Perguntas frequentes)

Qual é a diferenca entre o Phantom 3 Professional e o Phantom 3 Advanced?

A maior diferenga entre o Phantom 3 Professional e o Phantom 3 Advanced esta na camera. O Phantom 3
Professional é capaz de gravar videos em espetacular 4K em até 30 fps e o Phantom 3 Advanced é capaz
de gravar em resolucdes de até 1080p60. Ambos os modelos capturam fotos em 12 megapixels.

A outra principal diferenga estd no carregador da bateria de voo inteligente. O Phantom 3 Advanced é
fornecido com uma unidade de carga de 57 W e o Phantom 3 Professional acompanha um carregador de
100 W, este permitindo um tempo de carga menor do que aquele.

Posso remover minha camera e conectar minha prépria?
N&o. As cameras que acompanham ambos os modelos estédo instaladas permanentemente. Tentar
remover, substituir ou modificar a cdmera pode danificar seu produto e ird anular sua garantia.

Posso carregar meu controle remoto e a bateria de voo inteligente a0 mesmo tempo?
Embora o carregador do controle remoto e o carregador da bateria de voo inteligente tenham sido
integrados em uma unidade para sua conveniéncia, recomenda-se carregar somente um item por vez.

Recomendamos que nunca carregue ambos os itens utilizando o mesmo carregador ao mesmo tempo.

Para que servem os botdes na parte traseira do controle remoto?
Os dois botdes na parte traseira do controle remoto podem ser personalizados e destinados ao uso que
vocé escolher pelo aplicativo DJI GO. Consulte o manual para mais informagoes.

Até qual distancia posso voar com meu Phantom 3?
A distancia da transmissdo de sinal ira variar dependendo das condi¢Bes ambientais, mas a série
Phantom 3 pode alcangar distancias de até 5 km (3,1 milhas) do piloto.

Qual aplicativo devo utilizar com meu Phantom 3?

O Phantom 3 é compativel com o aplicativo DJI GO para iOS e Android, o qual j& é utilizado com o
DJI Inspire 1. O aplicativo ira detectar qual quadricéptero estd conectado e ir4 se ajustar de maneira
correspondente.

Quais dispositivos méveis sdao compativeis com o aplicativo?

O aplicativo DJI GO é compativel somente com dispositivos operando iOS 8.0 ou posterior ou Android
v4.1.2 ou posterior.

Os seguintes dispositivos sdo recomendados:

iOS: iPhone 5s, iPhone 6, iPhone 6 Plus, iPad Air, iPad Air Wi-Fi + Cellular, iPad mini 2, iPad mini 2 Wi-Fi +
Cellular, iPad Air 2, iPad Air 2 Wi-Fi + Cellular, iPad mini 3, and iPad mini 3 Wi-Fi + Cellular. Esse aplicativo
foi otimizado para iPhone 5s, iPhone 6 e iPhone 6 Plus

Android: Samsung S5, Note 3, Sony Z3 EXPERIA, Google Nexus 7 I, Google Nexus 9, Mi 3, Nubia Z7 mini
O suporte para dispositivos Android adicionais sera disponibilizado conforme continuarem os testes e o

desenvolvimento.
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Como utilizo o editor de video automatico Director?

Director € um editor de video automatico integrado no aplicativo DJI GO. Apds gravar vérios clipes de
video, é s6 tocar em “Director” na tela inicial do aplicativo. Seré possivel selecionar um modelo e um
numero especifico de clipes, os quais serdo combinados automaticamente para criar um curta-metragem
que pode ser compartilhado imediatamente.

Como altero o modo de controle do meu Phantom 3?

Por padréo, o controle remoto esté definido para Mode 2. Isso significa que o joystick direito controla o
movimento do quadricoptero e o joystick esquerdo controla a aceleracao e a orientagdo do quadricéptero.
Esses controles podem ser alterados para Mode 1 ou definidos para uma configuragéo personalizada no
aplicativo DJI GO. Isso é recomendado somente para usudrios avan¢ados.

Posso utilizar um controle remoto do Phantom 2 com o Phantom 3?
Nao. O controle remoto do Phantom 2 opera em uma frequéncia diferente. O controle remoto do Phantom
2 opera a 5,8 GHz e o novo controle remoto do Phantom 3 opera a 2,4 GHz.

Posso utilizar uma bateria de voo inteligente do Phantom 2 com o Phantom 3?
Nao. O Phantom 3 utiliza uma nova bateria de voo inteligente com maior poténcia. O Phantom 3 possui
uma bateria com 4 células e uma capacidade de 4480 mAh e tenséo de 15,2 V.

Meu Phantom 3 nao desliga imediatamente. Ha algo de errado?

Isso é normal. Apods tentar desligar a bateria de voo inteligente, ela podera permanecer ligada por alguns
segundos enquanto salva alguns dados de video no cartdo Micro SD. Isso ajuda a evitar que dados se
percam ou fiquem corrompidos.

Preciso comprar o controle remoto separadamente?
N&o, nao ha necessidade de comprar um controle remoto separadamente. Seu Phantom 3 vem com um
controle remoto que ja esta vinculado ao quadricoptero.

Meu Phantom 3 suporta dois controles remotos?
N&o. O controle remoto incluso pode ser utilizado para controlar o quadricéptero e a inclinagao do gimbal
ao mesmo tempo.

O que o interruptor “P, A, F” no controle remoto faz?

Esse interruptor, chamado interruptor de Flight Mode, permite alternar entre diferentes modos de voo:
P-mode, ou modo de posicionamento, indica que o GPS e o Vision Positioning System estéo ativos e seu
Phantom 3 tentaré& se estabilizar utilizando ambos.

Em A-mode, ou modo de altitude, o quadricéptero nao utiliza GPS nem o Vision Positioning System.
Somente o barémetro é utilizado para estabilizagdo. O quadricéptero ainda podera retornar para o Home
Point contanto que haja sinal de GPS suficiente disponivel.

F-mode, ou modo de fungéo, ativa a funcionalidade Intelligent Orientation Control (IOC). Consulte a se¢éo
IOC no Apéndice do Manual do usuario.

Por padrao, somente o modo P pode ser usado. Consulte o manual do usudrio para instrugdes sobre
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como destravar os outros modos.

Qual é o tempo de voo do Phantom 3?

Os tempos de voo variam dependendo de condigbes ambientais e dos padrdes de uso, mas a bateria de
voo inteligente foi projetada para oferecer até 23 minutos de voo ininterrupto com carga completa.

Como posso restaurar um arquivo de video se a energia foi desligada durante a gravacao?
Nao remova o cartdo Micro SD da camera. Caso tenha sido removido, recoloque na camera. Ligue o
Phantom 3 e aguarde aproximadamente 30 segundos enquanto o arquivo de video é restaurado.

Como posso garantir que minhas fotos e videos serao sincronizados com meu album do i0S?

Pode ser necessario ajustar as configurages de seu dispositivo mével. Abra o0 menu Settings, selecione
a guia Privacy, selecione a guia Photos e alterne o interruptor ao lado do icone do aplicativo DJI GO.
Caso o aplicativo Pilot ndo tenha recebido acesso a seus &lbuns, as fotos e os videos ndo poderédo ser
sincronizados.

Como faco para pousar meu Phantom 3 tdo suavemente quanto possivel?
Deixe o quadricéptero planar sobre uma superficie plana. Lentamente, puxe o joystick de aceleragdo para
baixo até que o quadricoptero toque o chéo.

Por que o tempo de descarga da bateria nao é zero, ainda que eu nunca a tenha utilizado?
Todas as baterias sdo testadas antes de embalar e enviar. Isso afeta o tempo de descarga de uma nova
bateria e € o motivo pelo qual o tempo de descarga néo ser zero. A bateria é segura para uso.

O suporte do dispositivo mével pode ser utilizado no controle remoto da série Phantom 2?
N&o, n&o pode.
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Apéndice
Especificacboes

Quadricoptero

Peso (incluindo bateria e
hélices)

Velocidade méax. de ascenséao
Velocidade max. de descensado
Velocidade méx.

Altitude de voo max.
Tempo de voo max.
Temperatura operacional
Modo GPS

Gimbal

Faixa controlavel

Vision Positioning

Faixa de velocidade
Faixa de altitude

Faixa operacional
Ambiente operacional
Camera

Sensor

Lente

Faixa de ISO

Velocidade do obturador
eletronico

Tamanho max. imagem

Modos de fotografia

Tipos de cartdo SD compativeis

Modos de gravagao de video

Taxa de bits max. para

armazenamento de video

Formatos de arquivo
compativeis

Faixa de temperatura
operacional
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1280 g

5m/s

3m/s

16 m/s (modo ATTI, sem vento)
6000 m

Aproximadamente 23 minutos
0°Ca40°C

GPS/GLONASS

Inclinagéo - 90° a + 30°

< 8 m/s (2 m acima do ch&o)

30 cm - 300 cm

30 cm-300 cm

Superficies com padréo bastante iluminadas (lux > 15)

Sony EXMOR 1/2,3 pol Pixels efetivos: 12,4 M (total de pixels: 12,76 M)
FOV 94° 20 mm(equivalente ao formato 35 mm) /2.8
100 - 3200(video) 100 - 1600 (foto)

8s -1/8000s

4000 x 3000

Disparo unico

Disparo sequencial: 3/5/7 quadros

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 quadros com bracketing em variagéo
de 0,7 EV

Lapso de tempo

Micro SD

Capacidade méax.: 64 GB. Necessério classificacéo classe 10 ou UHS-1
FHD:1920x1080p 24/25/30/48/50/60

HD:1280x720p 24/25/30/48/50/60

40 Mbps

FAT32/exFAT
Foto: JPEG, DNG
Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

0°Ca40°C
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Controle remoto
Frequéncia operacional

Distancia de transmisséao

Saida de video

Faixa de temperatura operacional
Bateria

Suporte do dispositivo mével
Poténcia do transmissor (EIRP)
Tens&o de trabalho

Carregador

Tensé&o

Poténcia nominal

2,400 GHz - 2,483 GHz

2000 m (ambiente externo e nao
obstruido)

USB

0°C-40°C

6000 mAh LiPo 2S

Tablets e smartphones

FCC: 20 dom; CE:16 dbm
12Aa74V

17,4V
57 W

Bateria de voo inteligente (PH3-4480 mAh-15.2 V)

Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido
Temperatura operacional
Poténcia max. de carga

4480 mAh
15,2V
LiPo 4S
68 Wh
365 g
-10°- 40°
100 W

Descricéo do indicador de status do quadricoptero

Normal

{R-G-Y - Vermelho, verde e amarelo

piscam alternadamente

QY oo Verde e amarelo piscam Aquecimento do quadricéptero
alternadamente

. ) Seguro para decolar (modo P com GPS e Vision
ECITITED Pisca em verde lentamente .

i Positioning)

. i Seguro para decolar (modo P com Vision
QX2 Pisca em verde duas vezes .

i Positioning, mas sem GPS)

) Seguro para decolar (modo A, mas sem GPS e

(Y e Pisca em amarelo lentamente s .

' Vision Positioning)
Adverténcia
y ...... Amarelo piscando rapidamente Perda de sinal do controle remoto
EGI R Vermelho piscando lentamente Adverténcia de bateria baixa
- R ------ Vermelho piscando rapidamente Adverténcia de bateria critica
EGIRPIP Vermelho piscando alternadamente  Erro de IMU
R-— Aceso em vermelho Erro critico
AR vermelholelamareloipiscam Necessario calibrar a bussola
alternadamente

Ligar e autoavaliagdo
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Intelligent Orientation Control (I0OC)

O I0C permite aos usuarios travar a orientagdo do quadricéptero em diferentes modos. Ha trés
modos de trabalho para I0OC e é possivel selecionar os modos de I0C desejados a partir do
aplicativo DJI GO. |0C funciona somente no modo F e o usuério deve alternar o interruptor do
modo de voo para Position 1 para ativar o IOC. Consulte a tabela abaixo:

A dire¢cédo do nariz no momento em que CL for definido permanecera
como diregéo para frente, independentemente de como a orientagéo e a
posigcao do quadricéptero mudarem. Isso permanecera fixo até redefinir
ou sair do modo CL.

Course Lock (CL)

Registra um Home Point (HP) e entra no modo HL. Os controles para
frente e para tras moverdo o quadricoptero para longe e para perto
do Home Point estabelecido, independentemente das alteragbes de
orientagao e posi¢do do quadricoptero.

Home Lock (HL)

Ponto de interesse. Registre um ponto de interesse (POI). O
Point of Interest (POl)* quadricéptero ird, entdo, circundar o POI e o nariz sempre apontara para
o POI.

Pré-requisitos do 10C
I0C esté disponivel somente sob as seguintes condigdes:

Contagens de

Modos 10C GPS ativado Limites de distancia de voo

GPS
Course Lock Nao Nenhum Nenhum
Home Lock Sim ¥ 11 Quadricoptero z10m_, Home Point
POI Sim Rl Quadricoptero &M =507 ponto de interesse

Uso de IOC
Alterne o interruptor Flight Mode para F-mode e siga as instru¢cdes apresentadas no aplicativo DJI
GO para selecionar o modo de IOC desejado.
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FCC Compliance

FCC Compliance

Este dispositivo estd em conformidade com a parte 15 das Regras da FCC. A operacao esta sujeita

as duas condigdes seguintes:

(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia danosa, e

(2) Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncia que possa
causar operagao indesejada.

Alterag8es ou modificagdes ndao expressamente aprovadas pela parte responsavel pela

conformidade podem invalidar a autoridade do usuario de operar o equipamento.

Informagdes de conformidade

Mensagem de adverténcia de FCC

Quaisquer Alteracoes ou modificagdes ndo expressamente aprovadas pela parte responsavel pela
conformidade podem invalidar a autoridade do usuario de operar o equipamento.

Este dispositivo estd em conformidade com a parte 15 das Regras da FCC. A operacao esta sujeita
as duas condig¢des seguintes: (1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia danosa, e (2) este
dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncia que possa causar
operacgédo indesejada.

Declaragao de exposicao a radiacado da FCC:

Este equipamento estd em conformidade com os limites de exposicao a radiagcdo da FCC definidos
para ambientes ndo controlados. Este equipamento deve ser instalado e operado com uma
distancia minima de 20 cm entre o radiador e seu corpo. Esse transmissor ndo deve estar co-
localizado ou ser operado com nenhuma outra antena ou transmissor.

Observagéao: Este equipamento foi testado e considerado em conformidade com os limites de
um dispositivo digital Classe B, de acordo com a parte 15 das Regras da FCC. Esses limites
foram concebidos para fornecer prote¢do razoavel contra interferéncia danosa em instalagdes
residenciais. Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se
ndo instalado e usado de acordo com as instru¢gdes, podera causar interferéncia danosa a
radiocomunicagdes. Entretanto, ndo ha garantia de que ndo ocorrerd interferéncia em uma
instalacdo especifica. Caso este equipamento cause interferéncia danosa a recepgéo de radio
ou televisdo, o que pode ser determinado ligando e desligando o equipamento, encorajamos o
usuario a tentar corrigir a interferéncia com uma ou mais das medidas seguintes:

—~Reorientar ou realocar a antena receptora.

—Aumentar a separac¢éo entre o equipamento e o receptor.

—Conectar o equipamento em uma tomada em um circuito diferente daquele em que o receptor
esté conectado.

—Consultar o revendedor ou um técnico de radio/TV experiente para obter ajuda.

Adverténcia de RSS da IC

Este dispositivo estd em conformidade com padrées RSS Industry Canada isentos de licenga.
A operacao estd sujeita as duas condicdes seguintes: (1) este dispositivo ndo pode causar
interferéncia, e (2) este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncia que
possa causar operagao indesejada do dispositivo.
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Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils radio exempts de
licence.

L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de l'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

Declaragao de exposicao a radiagéo da IC:

Este equipamento estd em conformidade com os limites de exposigédo a radiagdo de RF da IC
definidos para ambientes ndo controlados. Esse transmissor ndo deve estar co-localizado ou ser
operado com nenhuma outra antena ou transmissor.

Este equipamento deve ser instalado e operado com uma distancia minima de 20 cm entre o
radiador e seu corpo.

Quaisquer Alteracdes ou modificagdes ndo expressamente aprovadas pela parte responséavel pela
conformidade podem invalidar a autoridade do usuario de operar o equipamento.

Mensagem de adverténcia de KCC
S FMEHlE 28 & dutEL 750l (o= 2 QlHorMn phEdE Mu|As & &+ giaLich

“oig FHMLHIE 28 3 MuEd THsMol I8

Mensagem de adverténcia de NCC

RIEREIRES I B EIRINE

FT TR RBSRZMINEGEBH, FEHFY, Q8. BRAERFEHNGBEEEEE,
INARINERSEE RER T 2 RFERINEE .
FTIUMEEINRIHEBE L FRNERERMBERTESZBE: KERGTERRE, BiEE
ETENLBEEER. EaEBE, BREELIREFEZEGERE., MNEIEERERS

BRBERIE. HERBERERESITERREZTE.
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This content is subject to change.

Download the latest version from
http://www.dji.com/product/phantom-3

If you have any questions about this document, please contact DJI by
sending a message to DocSupport@dji.com.
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